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II. WYMAGANIA OGOLNE 

B 00.00.00 

1. WSTĘP 

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej 

Specyfikacja Techniczna Tom I - Wymagania Ogólne kod CPV 45111291- 4 – odnosi się do 

wymagań wspólnych dla poszczególnych wymagań technicznych dotyczących wykonania i 

odbioru robót, które zostaną wykonane w ramach projektu: „Budowa placu zabaw o 

powierzchni 200 m2  przy Szkoły Podstawowej w Sosnowie” 

1.2. Zakres stosowania ST 

Specyfikacje Techniczne stanowią część Dokumentów Przetargowych oraz Kontraktowych i 

należy je stosować w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.3. 

1.3. Zakres robot objętych ST: 

Ustalenia zawarte w niniejszej ogólnej specyfikacji obejmują wymagania ogólne, wspólne dla 

robót objętych szczegółowymi specyfikacjami technicznymi w kolejności ich wykonywania: 

  Roboty ziemne - usunięcie warstwy humusu, koryto wraz z profilowaniem i 

zagęszczeniem podłoża, 

  Elementy wyposażenia placu zabaw i małej architektury 

 Podbudowa oraz nawierzchnia bezpieczna poliuretanowa 

 Wznoszenie ogrodzeń 

1.4. Określenia podstawowe 

Użyte w specyfikacji technicznej wymienione poniżej określenia należy rozumieć w każdym 

przypadku następująco: 

1.4.1. Wysokość swobodnego upadku 

Przez wysokość swobodnego upadku należy rozumieć największą odległość pionową między 

wyraźnie określoną powierzchnią podparcia ciała a znajdującą się niżej powierzchnią, na 

którą ono spada. Przy wyznaczaniu wysokości swobodnego upadku należy uwzględnić 

możliwe przemieszczenia urządzenia i użytkownika. Wyraźnie określoną powierzchnią 

podparcia ciała może być każda nieruchoma powierzchnia, do której dostęp jest wolny. 

1.4.2. Dziennik budowy – 

zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczęcią organu wydającego, wydany 

zgodnie z obowiązującymi przepisami, stanowiący urzędowy dokument przebiegu robot 

budowlanych, służący do notowania zdarzeń i okoliczności zachodzących w toku 

wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorów robot, przekazywania poleceń i 

innej korespondencji technicznej pomiędzy Inspektorem nadzoru, Wykonawcą i 

projektantem. 

1.4.3. Inspektor nadzoru – 

osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiającego, o której 

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robót i 

administrowanie kontraktem. 

1.4.4. Kierownik budowy – 

osoba wyznaczona przez Wykonawcę, upoważniona do kierowania robotami i do 

występowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. 

1.4.5. Konstrukcja nawierzchni – 

układ warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich połączenia. 

1.4.6. Koryto – 

element uformowany w powierzchni terenu w celu ułożenia w nim konstrukcji nawierzchni. 

1.4.7. Materiały – 

wszelkie tworzywa niezbędne do wykonania robot, zgodne z dokumentacją projektową i 

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. 

 



1.4.8. Nawierzchnia – 

warstwa lub zespół warstw służących do przejmowania i rozkładania obciążeń od ruchu na 

podłoże gruntowe i zapewniających dogodne warunki dla ruchu. 

a) Warstwa ścieralna - górna warstwa nawierzchni poddana bezpośrednio oddziaływaniu 

ruchu i czynników atmosferycznych. 

b) Warstwa wyrównawcza - warstwa służąca do wyrównania nierówności podbudowy lub 

profilu istniejącej nawierzchni. 

c) Podbudowa - dolna część nawierzchni służąca do przenoszenia obciążeń od ruchu na 

podłoże. 

d) Warstwa odsączająca - warstwa służąca do odprowadzenia wody przedostającej się do 

nawierzchni. 

1.4.9. Niweleta – 

wysokościowe i geometryczne rozwinięcie na płaszczyźnie pionowego przekroju w osi drogi 

(lub chodnika). 

1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodność – 

zgodność wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jeśli przedział tolerancji nie 

został określony - z przeciętnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego 

rodzaju robot budowlanych. 

1.4.11. Podłoże nawierzchni – 

grunt rodzimy lub nasypowy, leżący pod nawierzchnią do głębokości przemarzania. 

1.4.12. Polecenie Inspektora nadzoru – 

wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, 

dotyczące sposobu realizacji i robot lub innych spraw związanych z prowadzeniem budowy. 

1.4.13. Projektant – 

uprawniona osoba prawna lub fizyczna będąca autorem dokumentacji projektowej. 

1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa – 

część dokumentacji projektowej, która wskazuje lokalizację, charakterystykę i wymiary 

obiektu będącego przedmiotem robot. 

1.4.16. Przedmiar robot – 

wykaz robot z podaniem ich ilości (przedmiarem) w kolejności technologicznej ich 

wykonania. 

1.4.17. Teren budowy – 

teren udostępniony przez Zamawiającego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca 

wymienione w kontrakcie jako tworzące część terenu budowy. 

1.4.18. Zadanie budowlane – 

część przedsięwzięcia budowlanego, stanowiąca odrębną całość konstrukcyjną lub 

technologiczną, zdolną do samodzielnego pełnienia funkcji techniczno-użytkowych. 

1.5. Ogólne wymagania dotyczące robót 

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za ich zgodność z 

Dokumentacją Projektową, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. 

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy 

Zamawiający przekaże budowę wraz z porozumieniami prawnymi i administracyjnymi 

niezbędnymi do przeprowadzenia robot, Dziennikiem Budowy, jednym egzemplarzem 

Dokumentacji Projektowej i egzemplarzem Specyfikacji Technicznej w terminie określonym 

w klauzuli Warunków Umowy. 

W czasie budowy Wykonawca będzie odpowiadał za utrzymanie wszystkich punktów 

pomiarowych oraz punktów odniesienia związanych z wykonaniem robot oraz zobowiąże się 

odbudować punkty, które zostały uszkodzone lub zniszczone w trakcie realizacji robot. 

1.5.2. Dokumentacja projektowa 

Wykaz Dokumentacji Projektowej zawartej w Dokumentach Przetargowych: 



Dokumenty przetargowe dla wszystkich wykonawców zawarte w kontrakcie powinny 

składać się z: 

- przedmiaru, 

- specyfikacji technicznych, 

- opisów technicznych, 

- podstawowych rysunków. 

Dokumentacja Projektowa zawierająca wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty 

niezbędne do realizacji warunków umowy powinna zostać udostępniona wszystkim 

Oferentom w okresie przygotowywania ofert przetargowych. 

Wykaz Dokumentacji Projektowej, która powinna zostać przekazana Wykonawcy po 

przyznaniu Umowy. 

Po przyznaniu Umowy Wykonawca otrzyma od Zamawiającego jeden kompletny egzemplarz 

Dokumentacji Projektowej. 

1.5.3. Zgodność Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacjami Technicznymi 

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne (ST) oraz wszystkie dodatkowe 

dokumenty przedłożone Wykonawcy przez Zamawiającego stanowią część Umowy; 

wymagania określone w jednym dokumencie, który stanowi część Umowy, są dla 

Wykonawcy tak samo obowiązujące, jak gdyby były zawarte w całej dokumentacji. 

Jak stanowią Warunki Umowy, w przypadku zaistnienia rozbieżności pomiędzy 

dokumentami powinny być one interpretowane według kolejności w jakiej były zatwierdzane. 

Wykonawca nie może czerpać korzyści z tytułu błędów lub przeoczeń znajdujących się w 

Dokumentach Umownych i w przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym powiadomić 

Inspektora Nadzoru, który zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek. 

Wymiary opisane na piśmie mają pierwszeństwo przed wymiarami wyliczonymi na 

podstawie rysunków. 

Wszystkie materiały oraz wykonanie Robot powinny być zgodne z Dokumentacją Projektową 

i Specyfikacjami Technicznymi. 

Należy stosować się do wymagań projektowych zawartych w Dokumentach Projektowych 

oraz Specyfikacjach Technicznych. Odstępstwa od tych wymagań są możliwe pod 

warunkiem, że znajdują się one w ramach określonych poziomów dopuszczalności. Parametry 

materiałów oraz wykonania robot powinny być jednolite i zgodne z wymaganiami 

Specyfikacji Technicznych. Jeżeli materiały oraz wykonanie robot nie w pełni odpowiadają 

wymaganiom Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznych, obniżając tym samym 

jakość robot, Wykonawca na własny koszt wymieni tego rodzaju materiał oraz wykona 

niezbędne poprawki. 

1.5.4. Bezpieczeństwo robot 

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizację Budowy. Przez cały okres trwania robot 

Wykonawca zapewni dobrą widoczność tym ogrodzeniom oraz znakom, dla których jest to 

niezbędne ze względów bezpieczeństwa. Wszystkie znaki, ogrodzenia oraz urządzenia do 

wykonania zabezpieczeń muszą zostać zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Rozpoczęcie 

robot zostanie ogłoszone przez Wykonawcę publicznie i w sposób uzgodniony z Inspektorem 

Nadzoru, oraz za pośrednictwem zamontowanych w miejscach i w ilości określonej przez 

Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych o treści przez niego zatwierdzonej. Wykonawca 

pozostawi tablice informacyjne przez cały okres trwania robot. Koszt zabezpieczenia budowy 

nie podlega odrębnym rozliczeniom finansowym i winien być uwzględniony w Cenie 

Kontraktowej. Wykonawca ma obowiązek zabezpieczyć budowę na czas trwania robót do 

dnia ich zakończenia i końcowego odbioru. 

Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urządzenia służące wykonaniu 

tymczasowych zabezpieczeń takie jak: ogrodzenia, poręcze, światła, urządzenia 

sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straż, oraz inne rodzaje 



wykonania zabezpieczenia robot, zapewnienia wygody publicznej, etc. 

1.5.5. Ochrona środowiska w czasie wykonywania robot 

Wykonawca ma obowiązek znać i stosować w czasie prowadzenia robót wszelkie przepisy 

dotyczące ochrony środowiska naturalnego. 

W okresie trwania budowy i wykańczania robót Wykonawca będzie podejmować wszelkie 

uzasadnione kroki mające na celu stosowanie się do przepisów i norm dotyczących ochrony 

środowiska na terenie i wokół terenu budowy oraz będzie unikać uszkodzeń lub uciążliwości 

dla osób lub własności społecznej i innych, a wynikających ze skażenia, hałasu lub innych 

przyczyn powstałych w następstwie jego sposobu działania. 

Stosując się do tych wymagań będzie miał szczególny wzgląd na: 

> Lokalizację baz, warsztatów, magazynów, składowisk i dróg dojazdowych, 

> Środki ostrożności i zabezpieczenia przed: 

> Zanieczyszczeniem zbiorników i cieków wodnych pyłami lub substancjami toksycznymi, 

> Zanieczyszczeniem powietrza pyłami i gazami, 

> Możliwością powstania pożaru. 

1.5.6. Ochrona przeciwpożarowa 

Wykonawca będzie przestrzegać przepisów ochrony przeciwpożarowej. 

Wykonawca będzie utrzymywać sprawny sprzęt przeciwpożarowy, wymagany przez 

odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, 

mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. 

Materiały łatwopalne będą składowane w sposób zgodny z odpowiednimi przepisami i 

zabezpieczone przed dostępem osób trzecich. 

Wykonawca będzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pożarem wywołanym 

jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. 

1.5.7. Materiały szkodliwe dla otoczenia 

Materiały, które w sposób trwały są szkodliwe dla otoczenia, nie będą dopuszczone do 

użycia. 

Nie dopuszcza się użycia materiałów wywołujących szkodliwe promieniowanie o stężeniu 

większym od dopuszczalnego, określonego odpowiednimi przepisami. 

Wszelkie materiały odpadowe użyte do robot będą miały świadectwa dopuszczenia, wydane 

przez uprawnioną jednostkę, jednoznacznie określające brak szkodliwego oddziaływania tych 

materiałów na środowisko. 

Materiały, które są szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakończeniu robot ich 

szkodliwość zanika (np. materiały pylaste) mogą być użyte pod warunkiem przestrzegania 

wymagań technologicznych wbudowania. 

Jeżeli wymagają tego odpowiednie przepisy Zamawiający powinien otrzymać zgodę na 

użycie tych materiałów od właściwych organów administracji państwowej. 

Jeżeli Wykonawca użył materiałów szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a 

ich użycie spowodowało jakiekolwiek zagrożenie środowiska, to konsekwencje tego poniesie 

Wykonawca. 

1.5.8. Ochrona własności publicznej i prywatnej 

Wykonawca odpowiada za ochronę instalacji na powierzchni ziemi i za urządzenia 

podziemne, takie jak rurociągi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich władz będących 

właścicielami tych urządzeń potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez 

Zamawiającego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni właściwe oznaczenie i 

zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urządzeń w czasie trwania budowy. 

Wykonawca zobowiązany jest umieścić w swoim harmonogramie rezerwę czasową dla 

wszelkiego rodzaju robót, które mają być wykonane w zakresie przełożenia instalacji i 

urządzeń podziemnych na terenie budowy i powiadomić Inspektora Nadzoru i władze lokalne 



o zamiarze rozpoczęcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji 

Wykonawca bezzwłocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane władze 

oraz będzie z nimi współpracował dostarczając wszelkiej pomocy potrzebnej przy 

dokonywaniu napraw. 

Wykonawca będzie odpowiadać za wszelkie spowodowane przez jego działania uszkodzenia 

instalacji na powierzchni ziemi i urządzeń podziemnych wykazanych w dokumentach 

dostarczonych mu przez Zamawiającego. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w 

pobliżu istniejących urządzeń podziemnych będzie pamiętał o wymogu powiadomienia 

operatorów istniejących urządzeń podziemnych o zamiarze prowadzenia robot w ich pobliżu, 

jak również o opłaconym nadzorze przedstawicieli operatorów tych urządzeń. 

1.5.9. Zabezpieczenie robot 

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot, wszystkich materiałów i urządzeń 

wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy do daty wydania Protokołu 

Odbioru Końcowego przez Zamawiającego-Inspektora Nadzoru. 

Wykonawca odpowiada za utrzymanie robot do chwili ich Odbioru Końcowego. Każdy 

odcinek robot powinien 

być utrzymany w zadowalający pod względem technicznym sposób przez cały okres trwania 

robot, aż do momentu wydania Protokołu odbioru końcowego. 

Inspektor Nadzoru może zarządzić wstrzymanie robot i podjąć wszelkie działania jakie uzna 

za niezbędne jeżeli Wykonawca nie dostosuje się w ciągu 24 godzin do jego poleceń 

dotyczących należytej dbałości o stan robot i ich zabezpieczenie. 

1.5.10. Zgodność z prawem i innymi przepisami 

Wykonawca zobowiązany jest znać i stosować w czasie wykonywania Robot wszystkie 

przepisy administracji państwowej i regionalnej, a także inne ustawowe regulacje i wytyczne 

dotyczące Robót. 

Wykonawca będzie przestrzegał praw patentowych i zobowiąże się zastosować do wszystkich 

prawnych wymagań dotyczących używania opatentowanych urządzeń i wykorzystywania   

opatentowanych metod oraz zobowiąże się na bieżąco informować Inspektora Nadzoru o 

podejmowanych przez siebie działaniach poprzez przedstawianie mu kopii pozwoleń i 

właściwych dokumentów. 

1.5.11. Równoważność norm i przepisów 

Gdziekolwiek w Umowie powołane są konkretne normy lub przepisy, które spełniać mają 

materiały, wyposażenie, sprzęt i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty 

będą obowiązywać postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania 

powołanych norm i przepisów. W przypadku gdy powołane normy i przepisy są państwowe 

lub odnoszą się do konkretnego kraju lub regionu, mogą być również stosowane inne 

odpowiednie normy zapewniające zasadniczo równy lub wyższy poziom wykonania niż 

powołane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego 

zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Różnice pomiędzy powołanymi normami, a ich 

proponowanymi zamiennikami muszą być dokładnie opisane przez Wykonawcę i przedłożone 

Inspektorowi Nadzoru co najmniej na 28 dni przed datą oczekiwanego przez Wykonawcę 

zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru. W przypadku kiedy Inspektor 

Nadzoru stwierdzi, że zaproponowane zmiany nie zapewniają zasadniczo równego lub 

wyższego poziomu wykonania Wykonawca zastosuje się do norm powołanych w 

dokumentach przetargowych. 

2. MATERIAŁY 

2.1. Pozyskiwanie materiałów miejscowych 

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleń od właścicieli i odnośnych władz na 

pozyskanie materiałów z jakichkolwiek źródeł miejscowych włączając w to źródła wskazane 



przez Zamawiającego i jest zobowiązany dostarczyć Inspektorowi Nadzoru wymagane 

dokumenty przed rozpoczęciem eksploatacji źródła. 

Wykonawca ponosi odpowiedzialność za spełnienie wymagań ilościowych i jakościowych 

materiałów z jakiegokolwiek źródła. 

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opłaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne 

koszty związane z dostarczeniem materiałów do robot. 

Humus i nadkład czasowo zdjęte z terenu wykopów i miejsc pozyskania piasku i żwiru będą 

formowane w hałdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukończeniu robot. 

Wszystkie odpowiednie materiały pozyskane z wykopów na terenie budowy lub z innych 

miejsc wskazanych w Umowie będą wykorzystane do robot lub odwiezione na odkład 

odpowiednio do wymagań Umowy lub wskazań Inspektora Nadzoru. 

2.2. Materiały niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi 

Wykonawca usunie z terenu budowy lub umieści w miejscu wskazanym przez Inspektora 

Nadzoru materiały, które nie odpowiadają wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Jeżeli 

Inspektor Nadzoru wyrazi zgodę na wykorzystanie tego rodzaju materiałów do robot innych, 

aniżeli tych, do wykonania których były pierwotnie wyznaczone, koszt użycia materiałów do 

tej części robot będzie odpowiednio przez niego zweryfikowany. 

Każda część robot wykonana przy użyciu materiałów, które nie zostały sprawdzone przez 

Inspektora Nadzoru lub przez niego zatwierdzone, będzie realizowana na własne ryzyko 

Wykonawcy. Wykonawca powinien mieć świadomość, że wykonana w ten sposób część 

robót może nie zostać zaakceptowana, a należne za nią płatności wstrzymane. 

2.3. Przechowywanie i składowanie materiałów 
Wykonawca, zapewni aby tymczasowo składowane materiały, do czasu gdy będą one 

potrzebne do robót, były zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowały swoją jakość i 

właściwość do robot i były dostępne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. 

Miejsca czasowego składowania będą zlokalizowane w obrębie terenu budowy w miejscach 

uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach 

zorganizowanych przez Wykonawcę. 

3. SPRZĘT 

Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje 

niekorzystnego wpływu na jakość wykonywanych robot. Wykonawca zapewni wszelki sprzęt 

własny oraz inne urządzenia konieczne do ukończenia robot i utrzyma je w stanie gotowości 

do pracy przez cały czas zgodnie ze szczegółowym programem (żuraw na torze, pompa do 

betonu na samochodzie, środki transportu, betoniarka, spawarka, rusztowanie). 

Jeżeli utrzymanie ciągłości robot jest niezbędne w celu osiągnięcia wymaganej jakości robot, 

Wykonawca zapewni odpowiednią ilość sprzętu rezerwowego dostępnego na placu budowy w 

razie awarii. 

Sprzęt budowlany będzie wyposażony w sygnalizator dźwiękowy dla cofania. Podczas ruchu 

ciężarówek należy zwracać uwagę aby skrzynia ładunkowa była opuszczona. 

Szczegółowe wymagania dotyczące sprzętu zamieszczono w poszczególnych Szczegółowych 

Specyfikacjach Technicznych. 

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopię dokumentów potwierdzających 

dopuszczenie sprzętu do użytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 

4. TRANSPORT MATERIAŁOW 

a) Wszystkie materiały powinny być transportowane w sposób zapewniający zachowanie 

ich jakości i przydatności do robot. 

b) Liczba środków transportu powinna zapewnić prowadzenie robot zgodnie z zasadami 

określonymi w ST i w terminie zgodnym z harmonogramem. 

c) Wykonawca będzie usuwał na bieżąco, na własny koszt, wszelkie zanieczyszczenia 

spowodowane użytkowanymi pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu 



budowy. 

5. WYKONANIE ROBOT 

5.1. Ogólne zasady wykonywania Robot 

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umową, oraz za jakość 

zastosowanych materiałów i wykonywanych robot, za ich zgodność z Dokumentacją 

Projektową, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora 

Nadzoru. 

Wykonawca ponosi odpowiedzialność za dokładne wytyczenie w planie i wyznaczenie 

wysokości wszystkich elementów robot zgodnie z wymiarami i rzędnymi określonymi w 

Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piśmie przez Inspektora Nadzoru. 

Następstwa jakiegokolwiek błędu spowodowanego przez Wykonawcę w wytyczeniu i 

wyznaczaniu robot zostaną, jeśli wymagać tego będzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez 

Wykonawcę na własny koszt. 

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokości przez Inspektora Nadzoru nie 

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialności za ich dokładność. 

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczące akceptacji lub odrzucenia materiałów i elementów 

robot będą oparte na wymaganiach sformułowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i 

w ST, a także w normach i wytycznych. 

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzględni wyniki badań materiałów i robot, 

rozrzuty normalnie występujące przy produkcji i przy badaniach materiałów, doświadczenia z 

przeszłości, wyniki badań naukowych oraz inne czynniki wpływające na rozważaną kwestię. 

Polecenia Inspektora Nadzoru będą wykonywane nie później niż w czasie przez niego 

wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcę, pod groźbą zatrzymania robót. Skutki 

finansowe z tego tytułu ponosi Wykonawca. 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

6.1. Zasady kontroli jakości robot 

Celem kontroli robot będzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby 

osiągnąć założoną jakość robot. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za pełną kontrolę robot i jakości materiałów. Wykonawca 

zapewni odpowiedni system kontroli, włączając personel, laboratorium, sprzęt, zaopatrzenie i 

wszystkie urządzenia niezbędne do pobierania próbek, badań materiałów i przeprowadzania 

prób szczelności oraz robot. 

Wykonawca będzie przeprowadzać pomiary i badania materiałów oraz robot z częstotliwością 

zapewniającą stwierdzenie, że roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w 

Dokumentacji Projektowej i ST. 

Minimalne wymagania co do zakresu badań i ich częstotliwość są określone w ST, normach i 

wytycznych. W przypadku, gdy nie zostały one tam określone Inspektor Nadzoru ustali jaki 

zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnić wykonanie robot zgodnie z Umową. 

Wykonawca dostarczy Inżynierowi świadectwa, że wszystkie stosowane urządzenia i sprzęt 

badawczy posiadają ważną legalizację, zostały prawidłowo wykalibrowane i odpowiadają 

wymaganiom norm określających procedury badań. 

Wszystkie koszty związane z organizowaniem i prowadzeniem badań materiałów ponosi 

Wykonawca. 

6.2. Pobieranie próbek 

Próbki będą pobierane losowo. Zaleca się stosowanie statystycznych metod pobierania 

próbek, opartych na zasadzie, że wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogą być z 

jednakowym prawdopodobieństwem wytypowane do badań. 

Inspektor Nadzoru będzie mieć zapewnioną możliwość udziału w pobieraniu próbek. 

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca będzie przeprowadzać dodatkowe badania tych 

materiałów, które budzą wątpliwości co do jakości, o ile kwestionowane materiały nie zostaną 



przez Wykonawcę usunięte lub ulepszone z własnej woli. Koszty tych dodatkowych badań 

pokrywa Wykonawca. 

Pojemniki do pobierania próbek będą dostarczone przez Wykonawcę i zatwierdzone przez 

Inspektora Nadzoru. 

Próbki dostarczone przez Wykonawcę do badań wykonywanych przez Inspektora Nadzoru 

będą odpowiednio opisane i oznakowane, w sposób przez niego zaakceptowany. 

6.3. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i pomiary będą przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W 

przypadku, gdy normy nie obejmują jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosować 

można wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru . 

Przed przystąpieniem do pomiarów lub badań Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o 

rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania 

Wykonawca przedstawi na piśmie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru . 

6.4. Raporty z badań 

Wykonawca będzie przekazywać Inspektorowi Nadzoru kopie raportów z wynikami badań 

jak najszybciej, nie później jednak niż w terminie określonym w programie zapewnienia 

jakości. 

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru 

Dla celów kontroli jakości i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do 

dokonywania kontroli, pobierania próbek i badania materiałów u źródła ich wytwarzania, i 

zapewniona mu będzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta 

materiałów. 

Inspektor Nadzoru, będzie oceniać jakość materiałów i robot z wymaganiami ST na 

podstawie certyfikatów dostarczonych przez Wykonawcę. 

W przypadku wątpliwości dotyczących jakości materiałów i robot Wykonawca przeprowadzi 

nieodpłatnie i na polecenie Inspektora Nadzoru niezbędne badania materiałów lub robot. 

6.6. Certyfikaty i deklaracje 

Inspektor Nadzoru może dopuścić do użycia tylko te materiały, które posiadają: 

- certyfikat na znak bezpieczeństwa, wykazujący że zapewniono zgodność z kryteriami 

technicznymi określonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz 

właściwych przepisów i dokumentów technicznych, 

- deklarację zgodności lub certyfikat zgodności z: 

- Polską Normą lub 

- aprobatą techniczną, w przypadku wyrobów, dla których nie ustanowiono Polskiej Normy, 

lub które, jeżeli nie są objęte certyfikacją określoną w pkt. 1, spełniają wymogi Specyfikacji 

Technicznej. 

W przypadku materiałów, dla których ww. dokumenty są wymagane przez ST, każda partia 

dostarczona do robót będzie posiadać te dokumenty, określające w sposób jednoznaczny jej 

cechy. 

Produkty przemysłowe muszą posiadać ww. dokumenty wydane przez producenta i dołączone 

do partii materiału, a w razie potrzeby poparte wynikami badań wykonanych przez niego. 

Kopie wyników tych badań będą dostarczone przez Wykonawcę Inspektorowi Nadzoru . 

Jakiekolwiek materiały, które nie spełniają tych wymagań będą odrzucone. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1. Obmiar robot będzie określać faktyczny zakres wykonanych robot, w jednostkach 

ustalonych 

Specyfikacjach poszczególnych Specyfikacjach Technicznych. 

7.2. Zasady określenia ilości robot 

a) Wszystkie pomiary długości, służące do obliczeń pola powierzchni wykonanych robot, 

będą wykonywane w poziomie, jeżeli Specyfikacje Techniczne właściwe dla danych robot 



nie stanowią inaczej. Obmiar kubaturowych konstrukcji budowlany oraz konstrukcji 

inżynierskich nastąpi na podstawie dokumentacji projektowej. 

b) Wszystkie elementy robot określone w mb, takie jak: rury, kable będą zmierzone 

równolegle do odstawy lub fundamentu, ewentualnie ściany lub słupa obiektu. 

7.3. Podstawowe zasady i czas przeprowadzenia obmiaru. 

a) Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny być wykonane 

w sposób zrozumiały i jednoznaczny. 

b) Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objętości powinny być uzupełnione 

odpowiednimi szkicami, umieszczonymi na karcie dziennika budowy. W razie braku miejsca, 

szkice mogą być dołączone w formie oddzielnego załącznika do dziennik budowy. 

c) W przypadku robot nadających się do obmiaru, niezależnie od ich postępu (o każdym 

czasie), obmiaru dokonuje się: 

- w przypadku miesięcznego fakturowania, 

- w przypadku zakończenia danego rodzaju (asortymentu) robot, 

- w przypadku występowania dłuższej przerwy w robotach, 

- w przypadku zmiany Wykonawcy robot. 

d) Obmiar robot zanikających przeprowadza się w czasie ich wykonywania 

e) Obmiar robot podlegających zakryciu przeprowadza się przed ich zakryciem. 

8. ODBIOR ROBOT 

8.1. Rodzaje odbiorów robót 

W zależności od ustaleń odpowiednich SST, roboty podlegają następującym etapom odbioru: 

a) odbiorowi robot zanikających i ulegających zakryciu, 

b) odbiorowi częściowemu, 

c) odbiorowi ostatecznemu, 

8.2. Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu, 

Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu polega na finalnej ocenie ilości i jakości 

wykonywanych robót, które w dalszym procesie realizacji ulegną zakryciu. 

Odbiór robót zanikających i ulegających zakryciu będzie dokonany w czasie umożliwiającym 

wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogólnego postępu robot. 

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru. 

Gotowość danej części robot do odbioru zgłasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i 

jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiór będzie przeprowadzony 

niezwłocznie, nie później jednak niż w ciągu 3 dni od daty zgłoszenia wpisem do dziennika 

budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. 

Jakość i ilość robot ulegających zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentów 

zawierających komplet wyników badań laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone 

pomiary, w konfrontacji z dokumentacją projektową, SST i uprzednimi ustaleniami. 

8.3. Odbiór częściowy 

Odbiór częściowy polega na ocenie ilości i .jakości wykonanych części robot. Odbioru 

częściowego robot dokonuje się wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robót 

dokonuje Inspektor Nadzoru. 

8.4. Odbiór ostateczny robot 

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot 

Odbiór ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do 

ich ilości, jakości i wartości. 

Całkowite zakończenie robot oraz gotowość do odbioru ostatecznego będzie stwierdzona 

przez Wykonawcę wpisem do dziennika budowy z bezzwłocznym powiadomieniem na 

piśmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. 



Odbiór ostateczny robot nastąpi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, licząc od 

dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakończenia robot i przyjęcia dokumentów, o 

których mowa w punkcie 8.4.2. 

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiającego w obecności 

Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierająca roboty dokona ich oceny .jakościowej 

na podstawie przedłożonych dokumentów, wyników badań i pomiarów, ocenie wizualnej oraz 

zgodności wykonania robot z dokumentacją projektową i SST. 

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna się z realizacją ustaleń przyjętych w 

trakcie odbiorów robót zanikających i ulegających zakryciu, zwłaszcza w zakresie wykonania 

robot uzupełniających i robot poprawkowych. 

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot 

uzupełniających, komisja przerwie swoje czynności i ustali nowy termin odbioru 

ostatecznego. 

W przypadku stwierdzenia przez komisję, że jakość wykonywanych robot w poszczególnych 

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacją projektową i SST z 

uwzględnieniem tolerancji i nie ma większego wpływu na cechy eksploatacyjne obiektu i 

bezpieczeństwo ruchu, komisja dokona potrąceń, oceniając pomniejszoną wartość 

wykonywanych robot w stosunku do wymagań przyjętych w dokumentach umowy. 

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego 

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokół odbioru 

ostatecznego robót sporządzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiającego. 

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiązany przygotować następujące dokumenty: 

1. dokumentację projektową podstawową z naniesionymi zmianami oraz dodatkową, jeśli 

została sporządzona w trakcie realizacji umowy, 

2. szczegółowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentów umowy i ew. 

uzupełniające lub zamienne ), 

3. wyniki pomiarów kontrolnych oraz badań i oznaczeń laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. 

PZJ, 

4. deklaracje zgodności lub certyfikaty zgodności wbudowanych materiałów zgodnie z SST i 

ew. PZJ, 

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod względem przygotowania dokumentacyjnego nie 

będą gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcą wyznaczy 

ponowny termin odbioru ostatecznego robot. 

Wszystkie zarządzone przez komisję roboty poprawkowe lub uzupełniające będą zestawione 

wg wzoru ustalonego przez Zamawiającego po konsultacji z Wykonawcą. 

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupełniających wyznaczy komisja. 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

9.1. Ustalenia ogólne 

Podstawą płatności jest wykonanie robót zgodnie z projektem, SST, potwierdzone 

odpowiednim odbiorem robót. 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

8.1. Akty prawne 

Dz. U. 04.202.2072 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 

września 2004 r. w sprawie szczegółowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, 

specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu 

funkcjonalno-użytkowego 

Dz. U. 2013 r. poz. 1409 z późn. zm. USTAWA z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane 

/tekst jednolity/.   



Dz. U. 02.75.690 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 

kwietnia 2002 r., w sprawie warunków technicznych jakim powinny odpowiadać budynki i 

ich usytuowanie. 

Dz. U. 04.109.1155 i 1156 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 7 

kwietnia 2004 r., zmieniające rozporządzenie w sprawie warunków technicznych jakim 

powinny odpowiadać budynki i ich usytuowanie. 

Dz. U. 04.92.881 USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004 r., o wyrobach budowlanych. 

Dz.U.02.209.1779 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 grudnia 

2002 r., w sprawie systemów oceny zgodności wyrobów budowlanych oraz sposobu ich 

oznaczania znakowaniem CE. 

Dz.U.03.120.1126 ROZPORZĄDZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23 

czerwca 2003 r., w sprawie informacji dotyczącej bezpieczeństwa i ochrony zdrowia oraz 

planu bezpieczeństwa i ochrony zdrowia 

ROBOTY ZIEMNE – 

USUNIĘCIE HUMUSU, 

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGĘSZCZENIEM PODŁOŻA 

B 01.00.00 

1. WSTĘP 

1.1 Przedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) są wymagania dotyczące wykonania i 

odbioru robot związanych z usunięciem humusu, wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i 

zagęszczaniem podłoża gruntowego pod nawierzchnie dla placu zabaw, w przy Szkole 

Podstawowej w Rogowie 

1.2 Zakres stosowania 

Szczegółowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i 

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1. 

1.3. Zakres robot objętych SST 

Zakres robot określony w dokumentacji projektowej obejmuje: 

- usunięcie ziemi zadarnionej. 

- koryto wykonane mechanicznie wraz z profilowaniem i zagęszczeniem podłoża, 

1.4. Określenia podstawowe 

1.4.1. Określenia podstawowe są zgodne z obowiązującymi, odpowiednimi polskimi normami 

i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogólne punkt 1.4. 

2. MATERIAŁY 

Nie występują. 

3. SPRZĘT 

Wykonawca przystępujący do wykonania koryta i profilowania podłoża powinien wykazać 

się możliwością korzystania z następującego sprzętu: 

 równiarek lub spycharek uniwersalnych z ukośnie ustawianym lemieszem; 

 zagęszczarek płytowych lub ubijaków mechanicznych. 

Stosowany sprzęt nie może spowodować niekorzystnego wpływu na właściwości gruntu 

podłoża. 

4. TRANSPORT 

Ogólne wymagania dotyczące transportu podano w SST nr 1 Wymagania ogólne punkt 4. 

5. WYKONANIE ROBOT 

5.1. Warunki przystąpienia do robot 

Wykonawca powinien przystąpić do wykonania koryta oraz profilowania i zagęszczania 

podłoża bezpośrednio przed rozpoczęciem robot związanych z wykonaniem warstw 

nawierzchni. Wcześniejsze przystąpienie do wykonania koryta oraz profilowania i 



zagęszczania podłoża, jest możliwe wyłącznie za zgodą Inspektora Nadzoru, w korzystnych 

warunkach atmosferycznych. 

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagęszczonym podłożu nie może odbywać 

się ruch budowlany, niezwiązany bezpośrednio z wykonaniem pierwszej warstwy 

nawierzchni. 

5.2. Zdjęcie humusu oraz wykonanie koryta 

Warstwa ziemi powinna być zdjęta średnią warstwą 15cm z przeznaczeniem do późniejszego 

użycia przy formowaniu wzniesienia - skarpy. 

Zagospodarowanie nadmiaru ziemi powinno być wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub 

wskazaniami Inspektora nadzoru. 

Ziemię należy zdejmować mechanicznie z zastosowaniem równiarek lub spycharek. W 

wyjątkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczające dla prawidłowego 

wykonania robót, względnie może stanowić zagrożenie dla bezpieczeństwa robot (zmienna 

grubość warstwy humusu), należy dodatkowo stosować ręczne wykonanie robot, jako 

uzupełnienie prac wykonywanych mechanicznie. 

Warstwę ziemi należy zdjąć z powierzchni całego pasa robot ziemnych oraz w innych 

miejscach określonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora 

nadzoru. 

Grubość zdejmowanej warstwy ziemi powinna być zgodna z ustaleniami dokumentacji 

projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, według faktycznego stanu 

występowania. Stan faktyczny będzie stanowił podstawę do rozliczenia czynności 

związanych ze zdjęciem warstwy ziemi. 

Do prawidłowego ukształtowania koryta w planie powinny być wcześniej przygotowane 

paliki lub szpilki. 

Rozmieszczenie palików lub szpilek powinno umożliwiać naciągnięcie sznurków lub linek do 

wytyczenia robot w odstępach nie większych niż co 5 metrów. 

Rodzaj sprzętu, a w szczególności jego moc należy dostosować do rodzaju gruntu, w którym 

prowadzone są roboty i do trudności jego odspojenia. 

Koryto można wykonywać ręcznie, gdy jego szerokość nie pozwala na zastosowanie maszyn, 

lub w przypadku robót o małym zakresie. Sposób wykonania musi być zaakceptowany przez 

Inspektora Nadzoru . Profilowanie i zagęszczenie podłoża należy wykonać zgodnie z 

zasadami określonymi w punkcie 5.3. 

5.3. Profilowanie i zagęszczanie podłoża 

Przed przystąpieniem profilowania podłoże powinno być oczyszczone ze wszelkich 

zanieczyszczeń. 

Po oczyszczeniu powierzchni podłoża należy sprawdzić, czy istniejące rzędne terenu 

umożliwiają uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzędnych podłoża. Zaleca się, aby 

rzędne terenu przed profilowaniem były co najmniej 5 cm wyższe niż projektowane rzędne 

podłoża. 

Jeżeli powyższy warunek nie jest spełniony i występują zaniżenia poziomu w podłożu 

przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchnić podłoże na głębokość 

zaakceptowaną przez Inspektora Nadzoru, dowieźć dodatkowy grunt spełniający wymagania 

obowiązujące dla górnej strefy korpusu, w ilości koniecznej do uzyskania wymaganych 

rzędnych wysokościowych i zagęścić warstwę do uzyskania wartości wskaźnika 

zagęszczenia, określonych w tablicy 1. 

Do profilowania podłoża można stosować równiarki. Ścięty grunt powinien być 

wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposób zaakceptowany przez Inspektora 

Nadzoru. 



Bezpośrednio po profilowaniu podłoża należy przystąpić do jego zagęszczania. Zagęszczanie 

podłoża należy kontynuować do osiągnięcia wskaźnika zagęszczenia nie mniejszego od 

podanego w tablicy 1. 

Wskaźnik zagęszczenia należy określać zgodnie z BN-77/8931-12. 

Wilgotność gruntu podłoża podczas zgęszczania powinna być równa wilgotności optymalnej 

z tolerancją od - 20% do +10%. 

Tablica 1. Minimalne wartości wskaźnika zagęszczenia podłoża (Is) (chodniki) 

Lp. Strefa korpusu Minimalna wartość Is 

1 Górna warstwa o grubości 20 cm 0,97 

2 Na głębokości od 20 cm do 50 cm od spodu 

podbudowy z kruszywa 0,95 

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagęszczonego podłoża 

Podłoże (koryto) po wyprofilowaniu i zagęszczeniu powinno być utrzymywane w dobrym 

stanie. 

Jeżeli po wykonaniu robot związanych z profilowaniem i zagęszczeniem podłoża nastąpi 

przerwa w robotach i Wykonawca nie przystąpi natychmiast do układania warstw 

nawierzchni, to powinien on zabezpieczyć podłoże przez rozłożenie folii lub w inny sposób 

zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru . Jeżeli wyprofilowane i zagęszczone podłoże 

uległo nadmiernemu zawilgoceniu, to do układania kolejnej warstwy można przystąpić 

dopiero po jego naturalnym osuszeniu. 

Po osuszeniu podłoża Inspektora Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie 

niezbędnych napraw. 

Jeżeli zawilgocenie nastąpiło wskutek zaniedbania wykonawcy, to naprawę wykona on na 

własny koszt. 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

6.1. Badania w czasie robot 

6.1.1. Szerokość koryta (profilowanego podłoża) 

Szerokość koryta i profilowanego podłoża nie może różnić się od szerokości projektowanej o 

więcej niż +10 cm i -5 cm. 

6.1.2. Równość koryta (profilowanego podłoża) 

Nierówności podłużne koryta i profilowanego podłoża należy mierzyć 4 metrową łatą zgodnie 

z BN-68/8931-04. 

Nierówności poprzeczne należy mierzyć 4 metrową łatą. Nierówności nie mogą przekraczać 

20 mm. 

6.1.3. Spadki poprzeczne 

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podłoża powinny być zgodne z dokumentacją 

projektową z tolerancją do 0,5%. 

6.1.4. Rzędne wysokościowe 

Różnice pomiędzy rzędnymi wysokościowymi koryta lub wyprofilowanego podłoża nie 

powinny przekraczać +1 cm, -2 cm. 

6.1.5. Zagęszczenie koryta (profilowanego podłoża) 

Wskaźnik zagęszczenie koryta i wyprofilowanego podłoża określony według BN-77/8931-12 

nie powinien być mniejszy od podanego w tablicy 1. 

6.1.6. Wilgotność 

Wilgotność w czasie zagęszczania należy badać według PN-B-06714-17. Wilgotność gruntu 

podłoża powinna być równa wilgotności optymalnej z tolerancją od -20% do +10%. 

7. OBMIAR ROBOT 

Jednostką obmiarową jest m2 wykonanego i odebranego koryta. 

 

 



8. ODBIOR ROBOT 

Roboty uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami 

Inspektora Nadzoru, jeżeli wszystkie pomiary i badania dały wyniki pozytywne. 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

Podstawą płatności jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone 

odpowiednim odbiorem robot. 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

10.1. Normy 

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie próbek gruntu. 

2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaźnika zagęszczenia gruntu. 

3. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotności. 

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierówności nawierzchni planografem i łatą. 

ELEMENTY WYPOSAŻENIA PLACU ZABAW 

I MAŁEJ ARCHITEKTURY 

B 02.00.00 

1. WSTĘP 

1.1 Przedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) są wymagania dotyczące wykonania i 

odbioru robot związanych z wykonaniem wyposażenia placu zabaw, przy Szkole 

Podstawowej w Rogowie 

1.2 Zakres stosowania 

Szczegółowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i 

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1. 

1.3 Zakres robot objętych SST 

Zakres robot określony w dokumentacji projektowej obejmuje montaż urządzeń i elementów: 

1. Zestaw zabawowy, wielofunkcyjny – 1 szt. 

3. Huśtawka równoważna – 1 szt. 

5. Huśtawka wahadłowa podwójna – 1 szt. 

6. Sprężynowiec 1 – osobowy  – 1 szt. 

7. Ławka z oparciem – 2 szt. 

8. Tablica informacyjna z regulaminem  – 1 szt. 

2. MATERIAŁY 

Zgodnie z instrukcją producenta przedmiotu. 

2.1 Ogólne wymagania dotyczące materiałów, ich pozyskiwania i składowania podano w ST-

0 (Wymagania ogólne) pkt. 2. 

2.2 Wymagania szczegółowe. 

Wymogi i wymiary urządzeń zabawowych oraz wyposażenia znajdują się w opisie do 

projektu. 

Urządzenia zabawowe winny być zakupione przez wykonawcę robot w firmie 

specjalistycznej wykonującej tego typu urządzenia posiadającej na te urządzenia wszelkiego 

rodzaju certyfikaty, atesty i świadectwa dopuszczenia do stosowania. 

Przyjęta podstawowa funkcja oraz konstrukcja metalowa tych urządzeń nie może ulec 

zmianie. Zmiana może dotyczyć wyglądu urządzenia w zależności od wyrobu danego 

producenta. 

Wszystkie elementy wyposażenia muszą posiadać atesty bezpieczeństwa (certyfikat 

zgodności z PNEN 1176). 

Urządzenia należy zamontować na placu zabaw zgodnie z przyjęta w projekcie lokalizacją na 

stopach fundamentowych betonowych o wymiarach i jakości użytych materiałów zgodnie z 

instrukcja montażu dla danego wyrobu uzyskaną od producenta. 

 



3. SPRZĘT 

Zgodnie z instrukcją producenta przedmiotu. 

Niezbędne narzędzia: szpada, łopata, poziomica, miarka, śrubokręt, wiertarka, wiertła, 

komplet kluczy, ubijak, listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne 

4. TRANSPORT 

W ramach zamówienia. 

5. WYKONANIE ROBOT 

Montaż urządzeń placu zabaw i elementów małej architektury wykonywany jest przez ekipy 

montażowe producenta lub przez wykonawcę placu, zgodnie z instrukcją producenta 

przedmiotu oraz normą PN-EN 1176:2009. 

Lokalizacja urządzeń zgodna z projektem, z zachowaniem stref bezpieczeństwa. 

W fundamentowaniu urządzeń wyposażenia placu zabaw fundamenty większości urządzeń 

umieszcza się 60 cm pod powierzchnią gruntu. 

Równocześnie pamiętać należy, że drewno nie może stykać sie z gruntem, 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie 

budowlanym, ustawie o ogólnym bezpieczeństwie produktu oraz rozporządzeniu ministra 

infrastruktury. Inspekcja ta zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia 

bezpieczeństwa placu zabaw. 

Za stan techniczny urządzeń na placu zabaw oraz występowania wszelkich 

nieprawidłowości i zagrożeń zawsze odpowiada właściciel placu. Obowiązek zapewnienia 

bezpieczeństwa placu zabaw spoczywa na właścicielu, bez względu czy instalowane 

urządzenia posiadają certyfikat zgodności z normą. Dlatego też bardzo istotne jest 

przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodności z normami po montażu urządzeń 

zabawowych. 

7. OBMIAR ROBOT 

Jednostką obmiarową jest 1 szt. (sztuka) zamontowanego i kompletnego urządzenia lub 

elementu 

8. ODBIOR ROBOT 

Roboty uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami 

Inspektora Nadzoru, jeżeli wszystkie pomiary i badania według punktu 6 dały wyniki 

pozytywne. 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

Podstawą płatności jest wykonanie montażu urządzeń, potwierdzone odpowiednim odbiorem 

robot. 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm, 

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placów zabaw amortyzujące upadki -- Wyznaczanie 

krytycznej wysokości 

upadku., 

3. PN-81 B-03150.01-02 Konstrukcje z drewna i materiałów drewno-pochodnych 

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogólnym bezpieczeństwie produktów, Dz.U. z 2003 r. 

Nr 229, poz. 2275, z poźn. zmianami, 

5. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie 

bezpieczeństwa i higieny w publicznych i niepublicznych szkołach i placówkach Dz.U. 2003 

nr 6 poz. 69. 

PODBUDOWA ORAZ NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA POLIURETANOWA 

B 03.00.00 

 

 



1. WSTĘP 

1.1 Przedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) są wymagania dotyczące wykonania i 

odbioru robot związanych z wykonaniem podbudowy i nawierzchni bezpiecznej placu zabaw,  

 przy Szkole Podstawowej w Rogowie 

1.2 Zakres stosowania 

Szczegółowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i 

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1. 

1.3 Zakres robot objętych SST 

Zakres robot określony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie podbudowy i 

nawierzchni bezpiecznej układanej z płyt poliuretanowych. 

Należy wykonać nawierzchnię placu zabaw składającą się z następujących warstw: 

• podsypka piaskowa – 10cm, 

• warstwa tłucznia kamiennego – 12 cm, 

• warstwa miału kamiennego – 4 cm, 

• nawierzchnię amortyzującą wykonaną z płyt poliuretanowych 

2. MATERIAŁY 

2.1. Rodzaje materiałów na podbudowę 

Materiałem do wykonania podbudowy z kruszyw łamanych stabilizowanych mechanicznie 

powinno być: 

 piasek na warstwę odsączającą, 

 kruszywo łamane 0 - 7 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub 

kamieni narzutowych i otoczaków albo ziaren żwiru lub innych tworzyw mineralnych, 

 kruszywo łamane 0 - 31,5 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego 

lub kamieni narzutowych i otoczaków albo ziaren żwiru większych od 8 mm, lub 

innych tworzyw mineralnych. 

2.2. Piasek. 

Piasek na warstwę odsączającą musi spełniać następujące warunki: 

a) wodoprzepuszczalność – wartość współczynnika wodoprzepuszczalności K10 > 8m/dobę 

określona wg PN-B-04492 lub BN-76/8950-03. 

b) możliwość uzyskania wskaźnika zagęszczalności Is =1,00 wg normalnej próby Proctora 

(PN-B-04481) badanego zgodnie z BN-77/8931-12. 

c) wskaźnik różnoziarnistości U=d60/d10 ≥ 3,0 według PN-S-02205 pkt. 2.8.2. 

d) wskaźnik nie przenikania drobnych cząstek gruntu do podbudowy U=D15/d85 ≥ 5. 

Oprócz wymienionych własności piasek użyty na warstwę odsączającą nie powinien zawierać 

zanieczyszczeń: 

a) obcych – zawartość nie więcej niż 0,3 % 9badanie wg PN-B-06714/12), 

b) organicznych – barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej (badanie wg PN-B-06714/ 26) 

2.3. Kruszywo kamienne łamane. 

Kruszywo powinno spełniać następujące wymagania: 

- zawartość zanieczyszczeń wg PN-B-06714/16 

- zawartość zanieczyszczeń organicznych wg PN-B-06714/26 

- zawartość ziaren nieforemnych wg PN-B-0674/16 

- ścieralność kruszywa wg PN-B-067714/19 

- odporność na działanie mrozu wg PN- B-067714/19 

- wskaźnik piaskowy wg BN-8931-01 

Kruszywo powinno być jednorodne bez zanieczyszczeń obcych i domieszek gliny. 

2.4. Nawierzchnia bezpieczna „pomarańczowa” 

Projektuje się zastosowanie nawierzchni w elementach o wymiarach 500x500mm i grubości 

stosownej do amortyzacji upadku dla danego urządzenia nie mniejszej jednak jak 45 mm. 



Nawierzchnia jest wodoprzepuszczalna, składa się z mieszaniny granulatu gumowego oraz 

kleju poliuretanowego. Płytki są pokryte warstwą kolorowego granulatu EPDM. Wierzchnia 

cześć płytki powinna być gładka, po obwodzie sfrezowana. Zaleca się układanie płytek w 

„cegiełkę” tj. jeden rząd względem drugiego przesunięty o pół płytki. 

Ułożenie nawierzchni należy wykonać zgodnie z technologią danego producenta. 

Nawierzchnia, na której zostanie zainstalowany sprzęt rekreacyjny, amortyzująca ewentualny 

upadek dziecka powinna być wykonana w kolorze pomarańczowym w odcieniu zbliżonym do 

Pantone 152 C, RAL 2011 –Tieforange, 

powinna posiadać: 

a) Badania na zgodność z norma PN-EN 1177, lub aprobata techniczna ITB, lub 

rekomendacja techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badającego 

nawierzchnie. 

b) Kartę techniczną potwierdzoną przez jej producenta lub przedstawiciela 

c) Atest PZH 

d) Certyfikat potwierdzający bezpieczeństwo przy swobodnym upadku z wysokości 

odpowiedniej do urządzeń zmontowanych na placu zabaw. 

2.5. Obrzeża. 

Całość zaprojektowanej nawierzchni syntetycznej należy oddzielić od pozostałej części placu 

obrzeżem betonowym o wymiarach 100 x 20 x 6cm posadowionym na ławie betonowej. 

3. SPRZĘT 

Wykonawca jest zobowiązany do używania jedynie takiego sprzętu, który nie spowoduje 

niekorzystnego wpływu na jakość i środowisko wykonywanych robot. Wykonawca dostarczy 

Inspektorowi nadzoru kopie dokumentów potwierdzających dopuszczenie sprzętu do 

użytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem. 

4. TRANSPORT 

Do transportu materiałów, sprzętu budowlanego i urządzeń stosować sprawne technicznie 

środki transportu. 

Środki transportu powinny zabezpieczać załadowane wyroby przed wpływami 

atmosferycznymi. Wykonawca jest zobowiązany do stosowania jedynie takich środków 

transportu, które nie wpłyną niekorzystnie na jakość robót i właściwości przewożonych 

towarów. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszą spełniać 

wymagania przepisów ruchu drogowego tak pod względem formalnym jak i rzeczowym. 

Wykonawca będzie usuwać na bieżąco, na własny koszt, wszelkie zanieczyszczenia 

spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

5. WYKONANIE ROBOT 

1. Ułożenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne 

2. Ułożenie obrzeży trawnikowych betonowych 

3. Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologia wykonania. 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie 

budowlanym, ustawie o ogólnym bezpieczeństwie produktu oraz rozporządzeniu ministra 

infrastruktury. Inspekcja ta zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia 

bezpieczeństwa placu zabaw. 

Za stan techniczny urządzeń i nawierzchni na placu zabaw oraz występowania 

wszelkich nieprawidłowości i zagrożeń zawsze odpowiada właściciel placu. Obowiązek 

zapewnienia bezpieczeństwa placu zabaw spoczywa na właścicielu, bez względu czy 

instalowane urządzenia posiadają certyfikat zgodności z normą. Dlatego też bardzo istotne 

jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodności z normami po montażu. 



Spadki nawierzchni bezpiecznej powinny wynosić min. 1%. Wyniesienie krawędzi 

nawierzchni bezpiecznej ponad krawędź obrzeża betonowego ograniczającego tę 

nawierzchnię równa się 0,5 do1,0 cm. 

- Nawierzchnia powinna posiadać wymaganą grubość celem zapewnienia bezpieczeństwa 

upadków z żądanej wysokości. 

- Płytki elastyczne powinny posiadać jednorodną fakturę zewnętrzną. 

- Tolerancji w rozmiarach: długość i szerokość: +/ı 0,8 %, grubość: +/ı 2 mm 

- Szczeliny pomiędzy płytkami nie powinny być większe niż ok. 5mm. 

- Powinny być zachowane wzory w nawierzchni zgodne z projektem. 

7. OBMIAR ROBÓT 

Jednostką obmiarową jest 1 m2 powierzchni podbudowy oraz nawierzchni bezpiecznej. 

8. ODBIOR ROBÓT 

Roboty uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami 

Inspektora Nadzoru jeżeli wszystkie pomiary i badania według punktu 6 dały wyniki 

pozytywne. 

Wykonanie nawierzchni bezpiecznej obejmuje: 

- prace pomiarowe, 

- dostarczenie i wykonanie na uprzednio przygotowanym podłożu warstwy nawierzchni o 

grubości i jakości określonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej, 

Normami Technicznymi (PN, PN-EN). 

9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

Podstawą płatności jest wykonanie robót zgodnie z projektem, SST, potwierdzone 

odpowiednim odbiorem robót. 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm, 

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placów zabaw amortyzujące upadki -- Wyznaczanie 

krytycznej wysokości 

upadku., 

3. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogólnym bezpieczeństwie produktów, Dz.U. z 2003 r. 

Nr 229, poz. 2275, z 

późn. zmianami, 

4. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie 

bezpieczeństwa i higieny w 

publicznych i niepublicznych szkołach i placówkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69. 

5. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa łamane do nawierzchni drogowych 

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tłucznia kamiennego 

WZNOSZENIE OGRODZEŃ 

B 05.00.00 

1. WSTĘP 

1.1. Przedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegółowej specyfikacji technicznej (SST) są wymagania dotyczące 

wykonania i odbioru robot związanych z wykonywaniem ogrodzenia działki przy realizacji 

zadania: 

„Budowa placu zabaw przy Szkole Podstawowej w Sosnowie” 

1.2. Zakres stosowania SST 

Szczegółowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i 

kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robot wymienionych w punkcie 1.1. 

1.3. Zakres robot objętych SST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczą zasad prowadzenia robot związanych ze 

wznoszeniem ogrodzenia działki, na której zlokalizowany będzie plac zabaw. 



1.4. Określenia podstawowe 

Określenia podstawowe są zgodne z obowiązującymi, odpowiednimi polskimi normami i z 

definicjami podanymi w ST B 00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 1.4. 

Ogrodzenie panelowe systemowe - ogrodzenie składające się z paneli z wykonanych 

technologią zgrzewania poziomych i pionowych prętów o rożnych wysokościach i średnicach, 

słupków montażowych, systemu mocowań oraz prefabrykowanej podmurówki. 

Pozostałe określenia zgodne z obowiązującymi, odpowiednimi polskimi normami i z 

definicjami podanymi w dokumentacji podstawowej. 

1.5. Ogólne wymagania dotyczące prowadzenia robot 

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakość ich wykonania oraz za zgodność z 

dokumentacją projektową, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogólne wymagania 

dotyczące prowadzenia robot podano w ST B 00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 1.5. 

W zakresie szczelności ogrodzenia - ogrodzenie powinno stanowić szczelną przeszkodę. 

W zakresie trwałości - ogrodzenie powinno charakteryzować się znaczną trwałością. W 

związku z tym metalowe elementy ogrodzenia powinny być zabezpieczone antykorozyjnie 

przez powłoki z tworzywa sztucznego lub inne powłoki zaakceptowane przez Inspektora 

Nadzoru. 

2. MATERIAŁY 

2.1. Ogrodzenie z paneli zgrzewanych. 

Panele ogrodzeniowe o wysokości min. 1,00m wykonane z prętow stalowych zgrzewanych 

punktowo ze wzmocnieniami. System montażu paneli na słupach o profilu zamkniętym 60x40 

mm za pomocą obejm montażowych. 

Rozstaw osiowy słupków wg producenta. 

Słupki utwierdzane w monolitycznym fundamencie betonowym. 

Cokół prefabrykowany betonowy w rozwiązaniu systemowym. 

Elementy stalowe ogrodzenia zabezpieczone antykorozyjnie powłoką cynkową, przez proces 

cynkowania ogniowego zgodnie z normą EN-ISO 1491 [DIN 50976] oraz powleczone 

warstwą tworzywa w kolorze zielonym. 

3. SPRZĘT 

3.1. Ogólne wymagania dotyczące sprzętu 

Ogólne wymagania dotyczące sprzętu podano w ST B-00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 3. 

3.2. Sprzęt do wykonania ogrodzenia 

Ustawienie ogrodzenia wykonuje się w zasadzie ręcznie, przy użyciu drobnego sprzętu 

pomocniczego, jak: szpadle, drągi stalowe, młotki, obcęgi, wyciągarki do napinania linek i 

siatki, itp. 

Przy przewozie, załadunku, wyładunku i wykonywaniu ogrodzenia można stosować: środki 

transportu, żurawie samochodowe, ew. wiertnice do wykonywania dołów pod słupki, małe 

betoniarki przewoźne do wykonywania fundamentów betonowych „na mokro”, przewoźne 

zbiorniki do wody lub gotową mieszankę betonową betonowozami, sprzęt spawalniczy, itp., 

pod warunkiem zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru. 

4. TRANSPORT 

4.1. Ogólne wymagania dotyczące transportu 

Ogólne wymagania dotyczące transportu podano w ST B-00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 

4. 

4.2. Transport materiałów 

Siatkę metalową należy przewozić środkami transportu, w warunkach zabezpieczających ją 

przed uszkodzeniami mechanicznymi i wpływami atmosferycznymi. 

Kształtowniki stalowe na słupki przewozić można dowolnymi środkami transportu. W 

przypadku załadowania na środek transportu więcej niż jednej partii kształtowników należy je 

zabezpieczyć przed pomieszaniem. 



Śruby, wkręty, nakrętki itp. powinno się przewozić w warunkach zabezpieczających wyroby 

przed korozją i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet, 

opakowania powinny być zabezpieczone przed przemieszczaniem się, np. za pomocą taśmy 

stalowej lub folii termokurczliwej. 

Druty i pręty spawalnicze należy przewozić w warunkach zabezpieczających przed korozją, 

zanieczyszczeniem i uszkodzeniem. 

5. WYKONANIE ROBOT 

5.1. Ogólne zasady wykonania robot 

Ogólne zasady wykonywania robot podano w ST B-00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 5. 

5.2. Wykonanie dołów pod słupki 

Jeśli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw należy wykonać doły 

pod słupki narożne, bramowe i na załamaniach ogrodzenia, a następnie dokonać podziału 

odcinków prostych na mniejsze odległości po 2,51 m dla ogrodzenia panelowego i 2,50 m dla 

ogrodzenia z siatki. 

5.3. Ustawienie słupków 

Słupki, bez względu na rodzaj i sposób osadzenia w gruncie, powinny stać pionowo w linii 

ogrodzenia, a ich wierzchołki powinny znajdować się na jednakowej wysokości. Słupki 

dokładnie obetonować do poziomu terenu betonem B15. 

5.4. Montaż ogrodzenia panelowego 

Prace wykonać zgodnie z instrukcją producenta wybranego systemu ogrodzeń z zachowaniem 

wymiarów opisanych w pkt. 2 i dokumentacji projektowej. 

6. KONTROLA JAKOŚCI ROBOT 

6.1. Ogrodzenia 

Przed przystąpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzić, czy producent posiada 

świadectwo dopuszczenia lub atest na materiały użyte do wykonania ogrodzeń. 

W czasie wykonywania ogrodzenia należy zbadać: 

 zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia 

 zachowanie dopuszczalnych odchyłek wymiarów 

 prawidłowość wykonania dołów pod słupki 

 poprawność ustawienia słupków 

 prawidłowość wykonania ogrodzenia - wysokość ogrodzenia, prawidłowość montażu 

paneli, rozstaw słupków i ich zabetonowanie. 

6.3. Zasady postępowania z wadliwie wykonanymi elementami robot 

Wszystkie materiały nie spełniające wymagań ustalonych w odpowiednich punktach zostaną 

przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania. 

Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, które wykazują 

odstępstwa od postanowień SST zostaną rozebrane i ponownie wykonane na koszt 

Wykonawcy. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1. Ogólne zasady obmiaru robot 

Ogólne zasady obmiaru robot podano w ST B 00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostką obmiarową ogrodzenia jest m (metr). 

Obmiar polega na określeniu rzeczywistej długości ogrodzenia, łącznie z bramami i 

bramkami. 

8. ODBIÓR ROBÓT 

Ogólne zasady odbioru robot podano w ST B 00.00.00 „Wymagania ogólne” pkt 8. Roboty 

uznaje się za wykonane zgodnie z dokumentacją projektową, SST i wymaganiami Inspektora 

Nadzoru Inwestorskiego, jeżeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg 

pkt 6 dały wyniki pozytywne. 



9. PODSTAWA PŁATNOŚCI 

9.1. Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności 

Ogólne ustalenia dotyczące podstawy płatności podano w ST B 00.00.00 „Wymagania 

ogólne” pkt 9. 

10. PRZEPISY ZWIĄZANE 

10.1. Normy 

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowe żelbetowe i sprężone. Obliczenia statyczne i 

projektowanie 

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i żelbetowe. Wymagania techniczne 

3. PN-M-80026 Druty okrągłe ze stali niskowęglowej ogólnego przeznaczenia 

4. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozją. Powłoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na 

konstrukcjach stalowych, staliwnych i żeliwnych. Wymagania i badania 


