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1. WYMAGANIA OGOLNE
B 00.00.00
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna Tom I - Wymagania Ogoélne kod CPV 45111291- 4 — odnosi si¢ do
wymagan wspolnych dla poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i
odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach projektu: ,,Budowa placu zabaw o
powierzchni 200 m? przy Szkoly Podstawowej w Sosnowie”
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cz¢$¢ Dokumentoéw Przetargowych oraz Kontraktowych i
nalezy je stosowa¢ W zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.3.
1.3. Zakres robot objetych ST:
Ustalenia zawarte w niniejszej ogolnej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla
robot objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi w kolejnos$ci ich wykonywania:
» Roboty ziemne - usunigcie warstwy humusu, koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza,
» Elementy wyposazenia placu zabaw i matej architektury
» Podbudowa oraz nawierzchnia bezpieczna poliuretanowa
» Wznoszenie ogrodzen
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w specyfikacji technicznej wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym
przypadku nast¢pujaco:
1.4.1. Wysokos¢ swobodnego upadku
Przez wysokos$¢ swobodnego upadku nalezy rozumie¢ najwicksza odlegto$¢ pionowa miedzy
wyraznie okreslong powierzchnig podparcia ciata a znajdujaca si¢ nizej powierzchnia, na
ktorg ono spada. Przy wyznaczaniu wysoko$ci swobodnego upadku nalezy uwzglgdnic¢
mozliwe przemieszczenia urzadzenia 1 uzytkownika. Wyraznie okreslong powierzchnia
podparcia ciata moze by¢ kazda nieruchoma powierzchnia, do ktorej dostep jest wolny.
1.4.2. Dziennik budowy —
zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku
wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbioréow robot, przekazywania polecen i
innej korespondenc;ji technicznej pomig¢dzy Inspektorem nadzoru, Wykonawcg 1
projektantem.
1.4.3. Inspektor nadzoru —
osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajacego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.
1.4.4. Kierownik budowy —
0soba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.5. Konstrukcja nawierzchni —
uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.6. Koryto —
element uformowany w powierzchni terenu w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.7. Materialy —
wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



1.4.8. Nawierzchnia —

warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu
ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyrownania nierowno$ci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

c¢) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze.

d) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.4.9. Niweleta —

wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
(lub chodnika).

1.4.10. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ —

zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie
zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.11. Podloze nawierzchni —

grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.12. Polecenie Inspektora nadzoru —

wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji i robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.13. Projektant —

uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.14. Przetargowa dokumentacja projektowa —

cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary
obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.16. Przedmiar robot —

wykaz robot z podaniem ich ilo$ci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.17. Teren budowy —

teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czg¢$¢ terenu budowy.

1.4.18. Zadanie budowlane —

cz¢s$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catos¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy

Zamawiajacy przekaze budowe¢ wraz z porozumieniami prawnymi i administracyjnymi
niezbednymi do przeprowadzenia robot, Dziennikiem Budowy, jednym egzemplarzem
Dokumentacji Projektowej i egzemplarzem Specyfikacji Technicznej w terminie okreslonym
w klauzuli Warunkéw Umowy.

W czasie budowy Wykonawca bgdzie odpowiadal za utrzymanie wszystkich punktow
pomiarowych oraz punktéw odniesienia zwigzanych z wykonaniem robot oraz zobowigze si¢
odbudowac¢ punkty, ktore zostaty uszkodzone lub zniszczone w trakcie realizacji robot.
1.5.2. Dokumentacja projektowa

Wykaz Dokumentacji Projektowej zawartej w Dokumentach Przetargowych:



Dokumenty przetargowe dla wszystkich wykonawcow zawarte w kontrakcie powinny
sktadac¢ si¢ z:

- przedmiaru,

- specyfikacji technicznych,

- opisow technicznych,

- podstawowych rysunkow.

Dokumentacja Projektowa zawierajaca wszystkie rysunki, obliczenia oraz inne dokumenty
niezbedne do realizacji warunkow umowy powinna zosta¢ udostepniona wszystkim
Oferentom w okresie przygotowywania ofert przetargowych.

Wykaz Dokumentacji Projektowej, ktora powinna zosta¢ przekazana Wykonawcy po
przyznaniu Umowy.

Po przyznaniu Umowy Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego jeden kompletny egzemplarz
Dokumentacji Projektowe;j.

1.5.3. Zgodno$¢ Dokumentacji Projektowej ze Specyfikacjami Technicznymi
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne (ST) oraz wszystkie dodatkowe
dokumenty przedtozone Wykonawcy przez Zamawiajacego stanowig cz¢s¢ Umowy;
wymagania okreslone w jednym dokumencie, ktéry stanowi cze$¢ Umowy, sg dla
Wykonawcy tak samo obowigzujace, jak gdyby byly zawarte w catej dokumentacji.

Jak stanowig Warunki Umowy, w przypadku zaistnienia rozbieznosci pomiedzy
dokumentami powinny by¢ one interpretowane wedtug kolejnosci w jakiej byly zatwierdzane.
Wykonawca nie moze czerpaé korzysci z tytulu bledow lub przeoczen znajdujacych sig w
Dokumentach Umownych i w przypadku ich odkrycia winien natychmiast o tym powiadomi¢
Inspektora Nadzoru, ktory zadecyduje o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.
Wymiary opisane na pi§mie majg pierwszenstwo przed wymiarami wyliczonymi na
podstawie rysunkow.

Wszystkie materialy oraz wykonanie Robot powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa
i Specyfikacjami Technicznymi.

Nalezy stosowac si¢ do wymagan projektowych zawartych w Dokumentach Projektowych
oraz Specyfikacjach Technicznych. Odstgpstwa od tych wymagan sg mozliwe pod
warunkiem, ze znajduja si¢ one w ramach okreslonych poziomow dopuszczalno$ci. Parametry
materiatow oraz wykonania robot powinny by¢ jednolite i zgodne z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych. Jezeli materiaty oraz wykonanie robot nie w petni odpowiadaja
wymaganiom Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznych, obnizajac tym samym
jakos$¢ robot, Wykonawca na wilasny koszt wymieni tego rodzaju material oraz wykona
niezbedne poprawki.

1.5.4. Bezpieczenstwo robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za organizacj¢ Budowy. Przez caty okres trwania robot
Wykonawca zapewni dobrg widoczno$¢ tym ogrodzeniom oraz znakom, dla ktorych jest to
niezbedne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, ogrodzenia oraz urzadzenia do
wykonania zabezpieczen musza zosta¢ zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Rozpoczecie
robot zostanie ogtoszone przez Wykonawce publicznie i w sposob uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru, oraz za posrednictwem zamontowanych w miejscach i w ilo$ci okres§lonej przez
Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych o tresci przez niego zatwierdzonej. Wykonawca
pozostawi tablice informacyjne przez caty okres trwania robot. Koszt zabezpieczenia budowy
nie podlega odrebnym rozliczeniom finansowym i winien by¢ uwzgledniony w Cenie
Kontraktowej. Wykonawca ma obowigzek zabezpieczy¢ budowe na czas trwania robot do
dnia ich zakonczenia i koncowego odbioru.

Wykonawca dostarczy, zamontuje oraz utrzyma urzadzenia stuzace wykonaniu
tymczasowych zabezpieczen takie jak: ogrodzenia, porgcze, Swiatta, urzadzenia
sygnalizacyjne, znaki ostrzegawcze, straz, oraz inne rodzaje



wykonania zabezpieczenia robot, zapewnienia wygody publicznej, etc.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci
dla oséb lub wiasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdIny wzglad na:

> Lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

> Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

> Zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
> Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

> Mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda mialy §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgod¢ na
uzycie tych materiatow od wiasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Wykonawca.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy 1 powiadomic¢ Inspektora Nadzoru 1 wtadze lokalne



o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru 1 zainteresowane wtadze

oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego. Personel odpowiedzialny za wykonanie robot w
poblizu istniejgcych urzadzen podziemnych bedzie pamigtat 0 wymogu powiadomienia
operatoréw istniejacych urzadzen podziemnych o zamiarze prowadzenia robot w ich poblizu,
jak réwniez o optaconym nadzorze przedstawicieli operatorow tych urzadzen.

1.5.9. Zabezpieczenie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczenie robot, wszystkich materialow i urzadzen
wykorzystywanych do budowy od dnia przekazania budowy do daty wydania Protokotu
Odbioru Koncowego przez Zamawiajacego-Inspektora Nadzoru.

Wykonawca odpowiada za utrzymanie robot do chwili ich Odbioru Koncowego. Kazdy
odcinek robot powinien

by¢ utrzymany w zadowalajacy pod wzgledem technicznym sposob przez caty okres trwania
robot, az do momentu wydania Protokotu odbioru koncowego.

Inspektor Nadzoru moze zarzadzi¢ wstrzymanie robot i podjac¢ wszelkie dziatania jakie uzna
za niezbedne jezeli Wykonawca nie dostosuje si¢ w ciggu 24 godzin do jego polecen
dotyczacych nalezytej dbatosci o stan robot i ich zabezpieczenie.

1.5.10. Zgodnos$¢ z prawem i innymi przepisami

Wykonawca zobowigzany jest znac i stosowaé w czasie wykonywania Robot wszystkie
przepisy administracji panstwowej i regionalnej, a takze inne ustawowe regulacje i wytyczne
dotyczace Robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i zobowiaze si¢ zastosowac do wszystkich
prawnych wymagan dotyczacych uzywania opatentowanych urzadzen i wykorzystywania
opatentowanych metod oraz zobowiaze si¢ na biezaco informowa¢ Inspektora Nadzoru o
podejmowanych przez siebie dziataniach poprzez przedstawianie mu kopii pozwolen i
wiasciwych dokumentow.

1.5.11. Réwnowazno$¢ norm i przepisow

Gdziekolwiek w Umowie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, wyposazenie, sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty
beda obowigzywac postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepisow. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe
lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy poziom wykonania niz
powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomigdzy powotanymi normami, a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawcg i przedtozone
Inspektorowi Nadzoru co najmniej na 28 dni przed datg oczekiwanego przez Wykonawce
zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru. W przypadku kiedy Inspektor

Nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniajg zasadniczo rownego lub
Wyzszego poziomu wykonania Wykonawca zastosuje si¢ do norm powotanych w
dokumentach przetargowych.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zroédet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane



przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Umowie bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.

2.2. Materialy niezgodne ze Specyfikacjami Technicznymi

Wykonawca usunie z terenu budowy lub umiesci w miejscu wskazanym przez Inspektora
Nadzoru materiaty, ktore nie odpowiadaja wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Jezeli
Inspektor Nadzoru wyrazi zgod¢ na wykorzystanie tego rodzaju materiatlow do robot innych,
anizeli tych, do wykonania ktorych byty pierwotnie wyznaczone, koszt uzycia materiatow do
tej czgsci robot bedzie odpowiednio przez niego zweryfikowany.

Kazda cze¢$¢ robot wykonana przy uzyciu materiatow, ktére nie zostaty sprawdzone przez
Inspektora Nadzoru lub przez niego zatwierdzone, begdzie realizowana na wiasne ryzyko
Wykonawcy. Wykonawca powinien mie¢ §wiadomos$¢, ze wykonana w ten sposob czgsé
robdt moze nie zosta¢ zaakceptowana, a nalezne za nig ptatnosci wstrzymane.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i
wlasciwo$¢ do robot i byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawcg.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Wykonawca zapewni wszelki sprzet
wlasny oraz inne urzadzenia konieczne do ukonczenia robot i utrzyma je w stanie gotowosci
do pracy przez caly czas zgodnie ze szczegdlowym programem (zuraw na torze, pompa do
betonu na samochodzie, $rodki transportu, betoniarka, spawarka, rusztowanie).

Jezeli utrzymanie ciaggtosci robot jest niezbedne w celu osiggnigcia wymaganej jakosci robot,
Wykonawca zapewni odpowiednig ilo$¢ sprzetu rezerwowego dostepnego na placu budowy w
razie awarii.

Sprzet budowlany bedzie wyposazony w sygnalizator dZwigkowy dla cofania. Podczas ruchu
cigzarowek nalezy zwraca¢ uwage aby skrzynia fadunkowa byta opuszczona.

Szczegdtowe wymagania dotyczace sprzetu zamieszczono w poszczegolnych Szezegotowych
Specyfikacjach Technicznych.

Wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru kopi¢ dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT MATERIALOW

a) Wszystkie materialy powinny by¢ transportowane w sposdb zapewniajacy zachowanie

ich jakosci 1 przydatnosci do robot.

b) Liczba $rodkow transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST 1 w terminie zgodnym z harmonogramem.

c) Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane uzytkowanymi pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu



budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa, oraz za jakos$¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokos$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okres§lonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i
w ST, a takze w normach i wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jako$ci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek, badan materiatow i przeprowadzania
prob szczelnosci oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materiatow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czg¢stotliwos¢ sg okres§lone w ST, normach 1
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bgdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang



przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru.

Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob przez niego zaakceptowany.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .
Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru .

6.4. Raporty z badan

Wykonawca begdzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia
jakosci.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatlow u Zrédta ich wytwarzania, i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru, bedzie ocenia¢ jakos¢ materiatlow i robot z wymaganiami ST na
podstawie certyfikatow dostarczonych przez Wykonawce.

W przypadku watpliwosci dotyczacych jakosci materiatdow i robot Wykonaweca przeprowadzi
nieodptatnie i na polecenie Inspektora Nadzoru niezbedne badania materiatow lub robot.
6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

- deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
lub ktore, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 1, spetniajg wymogi Specyfikacji
Technicznej.

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta i dotaczone
do partii materiatu, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru .
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot, w jednostkach
ustalonych

Specyfikacjach poszczegdlnych Specyfikacjach Technicznych.

7.2. Zasady okreslenia ilosci robot

a) Wszystkie pomiary dtugosci, stuzgce do obliczen pola powierzchni wykonanych robot,
beda wykonywane w poziomie, jezeli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robot



nie stanowig inaczej. Obmiar kubaturowych konstrukcji budowlany oraz konstrukcji
inzynierskich nastgpi na podstawie dokumentacji projektowe;.

b) Wszystkie elementy robot okreslone w mb, takie jak: rury, kable beda zmierzone
rownolegle do odstawy lub fundamentu, ewentualnie $ciany lub stupa obiektu.

7.3. Podstawowe zasady i czas przeprowadzenia obmiaru.

a) Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane

W sposob zrozumialy i jednoznaczny.

b) Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupetnione
odpowiednimi szkicami, umieszczonymi na karcie dziennika budowy. W razie braku miejsca,
szkice mogg by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do dziennik budowy.

¢) W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru, niezaleznie od ich postepu (o kazdym
czasie), obmiaru dokonuje si¢:

- w przypadku miesigcznego fakturowania,

- w przypadku zakonczenia danego rodzaju (asortymentu) robot,

- w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

- w przypadku zmiany Wykonawcy robot.

d) Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania

e) Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréow robét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi cz¢sciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosScCi
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz W ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ 1 1los¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST 1 uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i .jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.



Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umowy, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, 0
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny .jakoSciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikoéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupehniajgcych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartosé
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne ),

3. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew.
PZ],

4. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i
ew. PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego po konsultacji z Wykonawca.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone
odpowiednim odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1. Akty prawne

Dz. U. 04.202.2072 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2
wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;,
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego

Dz. U. 2013 r. poz. 1409 z p6zn. zm. USTAWA z dnia 7 lipca 1994 r., Prawo budowlane
[tekst jednolity/.



Dz. U. 02.75.690 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12
kwietnia 2002 r., w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie.
Dz. U. 04.109.1155 i 1156 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 7
kwietnia 2004 r., zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki 1 ich usytuowanie.
Dz. U. 04.92.881 USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004 r., o wyrobach budowlanych.
Dz.U.02.209.1779 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 grudnia
2002 r., w sprawie systemoéw oceny zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich
oznaczania znakowaniem CE.
Dz.U.03.120.1126 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY 2z dnia 23
czerwca 2003 r., w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
ROBOTY ZIEMNE -
USUNIECIE HUMUSU,
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA
B 01.00.00
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z usunigciem humusu, wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i
zaggszczaniem podtoza gruntowego pod nawierzchnie dla placu zabaw, w przy Szkole
Podstawowej w Rogowie
1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje:
- usunigcie ziemi zadarnione;.
- koryto wykonane mechanicznie wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza,
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST nr 1 Wymagania ogaolne punkt 1.4.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac
si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

» roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem;

» zaggeszczarek ptytowych lub ubijakow mechanicznych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu
podtoza.
4. TRANSPORT
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST nr 1 Wymagania ogolne punkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania
podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesdniejsze przystagpienie do wykonania koryta oraz profilowania i



zaggszczania podtoza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inspektora Nadzoru, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac
si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.2. Zdjecie humusu oraz wykonanie koryta

Warstwa ziemi powinna by¢ zdjeta Srednig warstwa 15cm z przeznaczeniem do pozniejszego
uzycia przy formowaniu wzniesienia - skarpy.

Zagospodarowanie nadmiaru ziemi powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inspektora nadzoru.

Ziemi¢ nalezy zdejmowac¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W
wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna
grubos$¢ warstwy humusu), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie robot, jako
uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe ziemi nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych
miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora
nadzoru.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy ziemi powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
projektowej, SST lub wskazana przez Inspektora nadzoru, wedlug faktycznego stanu
wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi.

Do prawidtowego uksztattowania koryta w planie powinny by¢ weze$niej przygotowane
paliki lub szpilki.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 5 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzone s3 roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
lub w przypadku robot o matym zakresie. Spos6b wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru . Profilowanie i zageszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z
zasadami okreslonymi w punkcie 5.3.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca si¢, aby
rz¢dne terenu przed profilowaniem byly co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne
poditoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glebokosé
zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zaggszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podtoza mozna stosowa¢ rowniarki. Scigty grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.



Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie
podioza nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od
podanego w tablicy 1.

Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej
z tolerancjg od - 20% do +10%.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is) (chodniki)

Lp. Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is

1 Gorna warstwa o grubosci 20 cm 0,97

2 Na glebokosci od 20 cm do 50 cm od spodu

podbudowy z kruszywa 0,95

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru . Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze
ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapic¢
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektora Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania wykonawcy, to naprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania w czasie robot

6.1.1. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.1.2. Rownosc¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4 metrowg lata zgodnie
z BN-68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowg tatg. Nierownosci nie mogg przekraczad
20 mm.

6.1.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowsa z tolerancjg do 0,5%.

6.1.4. Rzedne wysoko$ciowe

Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.1.5. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenie koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wedtug BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

6.1.6. Wilgotnos¢

Wilgotnos$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu
podtoza powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m2 wykonanego i1 odebranego koryta.



8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone
odpowiednim odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badanie probek gruntu.

2. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zagg¢szczenia gruntu.

3. PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania, oznaczanie wilgotnosci.

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar nierowno$ci nawierzchni planografem i tatg.
ELEMENTY WYPOSAZENIA PLACU ZABAW

I MALEJ ARCHITEKTURY

B 02.00.00

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem wyposazenia placu zabaw, przy Szkole
Podstawowej w Rogowie

1.2 Zakres stosowania

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje montaz urzadzen i elementow:
1. Zestaw zabawowy, wielofunkcyjny — 1 szt.

. Hustawka réwnowazna — 1 szt.

. Hustawka wahadtowa podwojna — 1 szt.

. Sprezynowiec 1 — osobowy — 1 szt.

. Lawka z oparciem — 2 szt.

. Tablica informacyjna z regulaminem — 1 szt.

2. MATERIALY

Zgodnie z instrukcjg producenta przedmiotu.

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-
0 (Wymagania ogolne) pkt. 2.

2.2 Wymagania szczegdtowe.

Wymogi | wymiary urzadzen zabawowych oraz wyposazenia znajduja si¢ w opisie do
projektu.

Urzadzenia zabawowe winny by¢ zakupione przez wykonawce robot w firmie
specjalistycznej wykonujacej tego typu urzadzenia posiadajgcej na te urzadzenia wszelkiego
rodzaju certyfikaty, atesty i $wiadectwa dopuszczenia do stosowania.

Przyjeta podstawowa funkcja oraz konstrukcja metalowa tych urzadzen nie moze ulec
zmianie. Zmiana moze dotyczy¢ wygladu urzadzenia w zaleznosci od wyrobu danego
producenta.

Wszystkie elementy wyposazenia muszg posiadac atesty bezpieczenstwa (certyfikat
zgodnos$ci z PNEN 1176).

Urzadzenia nalezy zamontowac na placu zabaw zgodnie z przyjeta w projekcie lokalizacjg na
stopach fundamentowych betonowych o wymiarach i jakosci uzytych materialow zgodnie z
instrukcja montazu dla danego wyrobu uzyskang od producenta.
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3. SPRZET

Zgodnie z instrukcja producenta przedmiotu.

Niezbedne narzgdzia: szpada, topata, poziomica, miarka, Srubokret, wiertarka, wiertta,
komplet kluczy, ubijak, listwa, ubijak gruntu, zaciski i inne

4. TRANSPORT

W ramach zaméwienia.

5. WYKONANIE ROBOT

Montaz urzadzen placu zabaw i elementéw matej architektury wykonywany jest przez ekipy
montazowe producenta lub przez wykonawce placu, zgodnie z instrukcjg producenta
przedmiotu oraz normg PN-EN 1176:2009.

Lokalizacja urzadzen zgodna z projektem, z zachowaniem stref bezpieczenstwa.

W fundamentowaniu urzadzen wyposazenia placu zabaw fundamenty wigkszo$ci urzadzen
umieszcza si¢ 60 cm pod powierzchnig gruntu.

Réwnoczesnie pamigtac nalezy, ze drewno nie moze stykac sie z gruntem,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie
budowlanym, ustawie 0 ogolnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra
infrastruktury. Inspekcja ta zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia
bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen na placu zabaw oraz wystepowania wszelkich
nieprawidlowosci i zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowigzek zapewnienia
bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na witascicielu, bez wzgledu czy instalowane
urzadzenia posiadajg certyfikat zgodnosci z norma. Dlatego tez bardzo istotne jest
przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazu urzadzen
zabawowych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. (sztuka) zamontowanego 1 kompletnego urzadzenia lub
elementu

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania wedlug punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie montazu urzadzen, potwierdzone odpowiednim odbiorem
robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm,

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie
krytycznej wysokosci

upadku.,

3. PN-81 B-03150.01-02 Konstrukcje z drewna i materiatow drewno-pochodnych

4. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. o ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r.
Nr 229, poz. 2275, z pozn. zmianami,

5. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny w publicznych i niepublicznych szkotach i placéwkach Dz.U. 2003
nr 6 poz. 69.

PODBUDOWA ORAZ NAWIERZCHNIA BEZPIECZNA POLIURETANOWA

B 03.00.00



1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy i nawierzchni bezpiecznej placu zabaw,
przy Szkole Podstawowej w Rogowie
1.2 Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.
1.3 Zakres robot objetych SST
Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje wykonanie podbudowy i
nawierzchni bezpiecznej uktadanej z ptyt poliuretanowych.
Nalezy wykona¢ nawierzchni¢ placu zabaw sktadajaca si¢ z nastepujacych warstw:
* podsypka piaskowa — 10cm,
* warstwa thucznia kamiennego — 12 cm,
* warstwa miatu kamiennego — 4 cm,
* nawierzchni¢ amortyzujaca wykonang z ptyt poliuretanowych
2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materialow na podbudowe
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie
powinno by¢:
» piasek na warstwe odsaczajaca,
» kruszywo tamane 0 - 7 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakdéw albo ziaren zwiru lub innych tworzyw mineralnych,
» kruszywo tamane 0 - 31,5 mm uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego
lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm, lub
innych tworzyw mineralnych.
2.2. Piasek.
Piasek na warstwe odsaczajacg musi spetnia¢ nastepujace warunki:
a) wodoprzepuszczalno$¢ — warto$¢ wspotczynnika wodoprzepuszezalnosci K10 > 8m/dobe
okreslona wg PN-B-04492 lub BN-76/8950-03.
b) mozliwos¢ uzyskania wskaznika zaggszczalnosci Is =1,00 wg normalnej proby Proctora
(PN-B-04481) badanego zgodnie z BN-77/8931-12.
c) wskaznik réznoziarnistosci U=d60/d10 > 3,0 wedtug PN-S-02205 pkt. 2.8.2.
d) wskaznik nie przenikania drobnych czastek gruntu do podbudowy U=D15/d85 > 5.
Oprocz wymienionych wiasnos$ci piasek uzyty na warstwe odsaczajacg nie powinien zawierac
Zanieczyszczen:
a) obcych — zawarto$¢ nie wigcej niz 0,3 % 9badanie wg PN-B-06714/12),
b) organicznych — barwa cieczy nie ciemniejsza od wzorcowej (badanie wg PN-B-06714/ 26)
2.3. Kruszywo kamienne lamane.
Kruszywo powinno spetnia¢ nastepujace wymagania:
- zawartos$¢ zanieczyszczen wg PN-B-06714/16
- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych wg PN-B-06714/26
- zawartos$¢ ziaren nieforemnych wg PN-B-0674/16
- Scieralnos¢ kruszywa wg PN-B-067714/19
- odpornos¢ na dziatanie mrozu wg PN- B-067714/19
- wskaznik piaskowy wg BN-8931-01
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i domieszek gliny.
2.4. Nawierzchnia bezpieczna ,,pomaranczowa”
Projektuje si¢ zastosowanie nawierzchni w elementach o wymiarach 500x500mm 1 grubos$ci
stosownej do amortyzacji upadku dla danego urzadzenia nie mniejszej jednak jak 45 mm.



Nawierzchnia jest wodoprzepuszczalna, sktada si¢ z mieszaniny granulatu gumowego oraz
kleju poliuretanowego. Ptytki sg pokryte warstwg kolorowego granulatu EPDM. Wierzchnia
cze$¢ ptytki powinna by¢ gtadka, po obwodzie sfrezowana. Zaleca si¢ uktadanie ptytek w
»cegietke” tj. jeden rzad wzgledem drugiego przesunigty o pot ptytki.

Utozenie nawierzchni nalezy wykona¢ zgodnie z technologia danego producenta.
Nawierzchnia, na ktorej zostanie zainstalowany sprzet rekreacyjny, amortyzujgca ewentualny
upadek dziecka powinna by¢ wykonana w kolorze pomaranczowym w odcieniu zblizonym do
Pantone 152 C, RAL 2011 —Tieforange,

powinna posiadac:

a) Badania na zgodno$¢ z norma PN-EN 1177, lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajacego
nawierzchnie.

b) Karte techniczng potwierdzong przez jej producenta lub przedstawiciela

c) Atest PZH

d) Certyfikat potwierdzajacy bezpieczenstwo przy swobodnym upadku z wysokosci
odpowiedniej do urzadzen zmontowanych na placu zabaw.

2.5. Obrzeza.

Catos¢ zaprojektowanej nawierzchni syntetycznej nalezy oddzieli¢ od pozostatej czesci placu
obrzezem betonowym o wymiarach 100 x 20 x 6¢cm posadowionym na tawie betonowe;.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robot. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszcezenie sprzgtu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT

Do transportu materiatldw, sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne technicznie
srodki transportu.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkoéw
transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ robodt i wlasciwosci przewozonych
towarow. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniac

wymagania przepisoOw ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

1. Utozenie podbudowy pod nawierzchnie syntetyczne

2. Utozenie obrzezy trawnikowych betonowych

3. Wykonanie nawierzchni syntetycznych zgodnie z technologia wykonania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola obejmuje wszystkie wymagania zawarte w normach PN-EN 1176, prawie
budowlanym, ustawie 0 ogolnym bezpieczenstwie produktu oraz rozporzadzeniu ministra
infrastruktury. Inspekcja ta zalecana jest wg normy 1176-7 jako istotny etap zapewnienia
bezpieczenstwa placu zabaw.

Za stan techniczny urzadzen i nawierzchni na placu zabaw oraz wyst¢powania
wszelkich nieprawidlowosci i zagrozen zawsze odpowiada wlasciciel placu. Obowigzek
zapewnienia bezpieczenstwa placu zabaw spoczywa na wtascicielu, bez wzgledu czy
instalowane urzadzenia posiadaja certyfikat zgodnos$ci z norma. Dlatego tez bardzo istotne
jest przeprowadzanie dodatkowej kontroli zgodnosci z normami po montazul.



Spadki nawierzchni bezpiecznej powinny wynosi¢ min. 1%. Wyniesienie krawedzi
nawierzchni bezpiecznej ponad krawedz obrzeza betonowego ograniczajacego te
nawierzchni¢ réwna si¢ 0,5 do1,0 cm.

- Nawierzchnia powinna posiada¢ wymagang grubos¢ celem zapewnienia bezpieczenstwa
upadkow z zadanej wysokosci.

- Ptytki elastyczne powinny posiada¢ jednorodng fakturg zewnetrzna.

- Tolerancji w rozmiarach: dlugosc¢ i szerokos¢: +/1 0,8 %, grubosé: +/1 2 mm

- Szczeliny pomiedzy ptytkami nie powinny by¢ wigksze niz ok. 5mm.

- Powinny by¢ zachowane wzory w nawierzchni zgodne z projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest 1 m2 powierzchni podbudowy oraz nawierzchni bezpieczneyj.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania wedtug punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

Wykonanie nawierzchni bezpiecznej obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i wykonanie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy nawierzchni o
grubosci 1 jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
Normami Technicznymi (PN, PN-EN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest wykonanie robot zgodnie z projektem, SST, potwierdzone
odpowiednim odbiorem robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1176:2009, grupa norm,

2. PN-EN 1177:2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujgce upadki -- Wyznaczanie
krytycznej wysokosci

upadku.,

3. Ustawa z dnia 12 grudnia 2003 r. 0 ogolnym bezpieczenstwie produktow, Dz.U. z 2003 r.
Nr 229, poz. 2275, z

poZn. zmianami,

4. Rozp. Ministra Edukacji Narodowej i Sportu z dnia 31 grudnia 2002 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny w

publicznych i niepublicznych szkotach i placowkach Dz.U. 2003 nr 6 poz. 69.

5. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa 1 nawierzchnia z ttucznia kamiennego
WZNOSZENIE OGRODZEN

B 05.00.00

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem ogrodzenia dziatki przy realizacji
zadania:

,Budowa placu zabaw przy Szkole Podstawowej w Sosnowie”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i wykonaniu robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze
wznoszeniem ogrodzenia dzialki, na ktorej zlokalizowany bedzie plac zabaw.



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST B 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

Ogrodzenie panelowe systemowe - ogrodzenie sktadajgce si¢ z paneli z wykonanych
technologia zgrzewania poziomych i pionowych pretow o roznych wysokosciach i $rednicach,
stupkow montazowych, systemu mocowan oraz prefabrykowanej podmurowki.

Pozostale okreslenia zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w dokumentacji podstawowe;j.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST B 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

W zakresie szczelnos$ci ogrodzenia - ogrodzenie powinno stanowi¢ szczelng przeszkodg.

W zakresie trwatosci - ogrodzenie powinno charakteryzowac si¢ znaczng trwatoscig. W
zwigzku z tym metalowe elementy ogrodzenia powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie
przez powloki z tworzywa sztucznego lub inne powtoki zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogrodzenie z paneli zgrzewanych.

Panele ogrodzeniowe o wysokos$ci min. 1,00m wykonane z pretow stalowych zgrzewanych
punktowo ze wzmocnieniami. System montazu paneli na stupach o profilu zamknietym 60x40
mm za pomocg obejm montazowych.

Rozstaw osiowy stupkow wg producenta.

Stupki utwierdzane w monolitycznym fundamencie betonowym.

Cokot prefabrykowany betonowy w rozwigzaniu systemowym.

Elementy stalowe ogrodzenia zabezpieczone antykorozyjnie powloka cynkowa, przez proces
cynkowania ogniowego zgodnie z normg EN-1SO 1491 [DIN 50976] oraz powleczone
warstwa tworzywa w kolorze zielonym.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania ogrodzenia

Ustawienie ogrodzenia wykonuje si¢ w zasadzie r¢cznie, przy uzyciu drobnego sprzetu
pomocniczego, jak: szpadle, dragi stalowe, mtotki, obcggi, wyciagarki do napinania linek i
siatki, itp.

Przy przewozie, zatadunku, wyladunku i wykonywaniu ogrodzenia mozna stosowac: srodki
transportu, zurawie samochodowe, ew. wiertnice do wykonywania dotéw pod stupki, mate
betoniarki przewozne do wykonywania fundamentéw betonowych ,,na mokro”, przewozne
zbiorniki do wody lub gotowa mieszanke betonowa betonowozami, sprzet spawalniczy, itp.,
pod warunkiem zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt
4.

4.2. Transport materialow

Siatke metalowa nalezy przewozi¢ §rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych ja
przed uszkodzeniami mechanicznymi i wptywami atmosferycznymi.

Ksztattowniki stalowe na shupki przewozi¢ mozna dowolnymi $rodkami transportu. W
przypadku zatadowania na $rodek transportu wiecej niz jednej partii ksztalttownikow nalezy je
zabezpieczy¢ przed pomieszaniem.



Sruby, wkrety, nakretki itp. powinno si¢ przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych wyroby
przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadku stosowania do transportu palet,
opakowania powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢, np. za pomocg tasmy
stalowej lub folii termokurczliwej.

Druty i prety spawalnicze nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych przed korozja,
zanieczyszczeniem i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST B-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie dotow pod shupki

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie podaje inaczej, to najpierw nalezy wykona¢ doty
pod stupki narozne, bramowe i na zatamaniach ogrodzenia, a nastepnie dokona¢ podziatu
odcinkow prostych na mniejsze odlegltosci po 2,51 m dla ogrodzenia panelowego i 2,50 m dla
ogrodzenia z siatki.

5.3. Ustawienie stupkow

Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposob osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii
ogrodzenia, a ich wierzchotki powinny znajdowac si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki
doktadnie obetonowaé¢ do poziomu terenu betonem B15.

5.4. Montaz ogrodzenia panelowego

Prace wykona¢ zgodnie z instrukcjg producenta wybranego systemu ogrodzen z zachowaniem
wymiaréw opisanych w pkt. 2 i dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogrodzenia

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent posiada
$wiadectwo dopuszczenia lub atest na materialy uzyte do wykonania ogrodzen.

W czasie wykonywania ogrodzenia nalezy zbadac:

zachowanie wyznaczonej trasy ogrodzenia

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow

prawidtowos$¢ wykonania dotow pod stupki

poprawnos¢ ustawienia stupkow

prawidtowos¢ wykonania ogrodzenia - wysoko$¢ ogrodzenia, prawidtowo$¢ montazu
paneli, rozstaw stupkow i ich zabetonowanie.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot

Wszystkie materiaty nie spetniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang
przez Inspektora odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania.

Wszystkie elementy robot nawierzchniowych lub odcinki ogrodzenia, ktore wykazuja
odstgpstwa od postanowien SST zostang rozebrane 1 ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST B 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg ogrodzenia jest m (metr).

Obmiar polega na okresleniu rzeczywistej dtugosci ogrodzenia, tacznie z bramami i
bramkami.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST B 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty
uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg
pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST B 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

2. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

3. PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogolnego przeznaczenia

4. BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania



